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Piece a main de dentisterie . 

L' invention concerne une pi&ce 3 main de den- 
tisterie comportant un arbre d'entrainement subdi vi- 
se transversalement qui est monte dans la piece a 
main et entraine un outil de dentisterie, les parties 
de 1 'arbre d • entrainement etant coupl§es entre elles 
de manifere 3 pouvoir tourner, un premier organe de 
reglage c*oupl§, de fagon S pouvoir tourner, avec une 
partie de 1' arbre d' entrainement et comportant une 
denture oblique poss§dant des profils de dents recti- 
lignes et/ou incurv§s, ainsi gu'un second organe de 
reglage couple sans rotation relative a 1» autre partie de l»a3rbre 
d' entrainement et comportant une denture oblique 
correspondante en prise avec celle du premier organe 
de T§glage, une des parties de 1' arbre d ' entrainement 
pouvant etre d§plac€e axialement en meme temps que 
1' organe de reglage associi. 

Une telle piece ^ main de dentisterie est 
connue par exemple d'apres le document DE-AS-25 21 313. 
La pifece § main de dentisterie connue comprend un 
manchon de pr§hension et un manchon de tete coude en 
formant un angle obtus par rapport a I'axe longitudi- 
nal du manchon de pr§hension, 1' arbre d« entrainement 
mont§ dans la pi§ce § main #tant bubdivise transver- 
salement dans la r§gion du point d' inflexion, et les 
de-ox parties de 1' arbre d' entrainement itant en prise 
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au moyen d'une transmission. Ce faisant, il est es- 
sential qu'un r§glage ou une modification du couple 
de rotation de la partie de transmission qui se 
trouve dans la pidce Si main ait lieu en fonction de 
5 la charge. Dans la pi&ce d main connue les deux orga- 
nes de r^glage sont pr§vus danis ce but. Un des orga- 
nes de r^glage peut Stre coupl§ sans possibilit§ de 
rotation ^ la partie de I'arbre d'entralnement soit 
c6t§ roenant soit c6t§ men§. Dans la pidce & main con- 

10 nue, le couplage sans rotation a lieu par l*interm6- 
diaire d'une broche trans ver sale traversant I'organe 
de rSglage, se pr^sentant sous la forme d'une bague 
coulissante, et la partie d'arbre d'entralnement. 
L' autre organe de riglage est un manchon coupl6 de 

15 fagon § pouvoir tourner, par l'interm§diaire d'une 
transmission plan^taire a billes, h 1' autre partie 
de I'arbre d'entrainement. La bague coulissante et 
le manchon comportent des dentures obliques qui 
s'engagent I'une dans 1' autre. Un des organes de r6- 

20 glage est dispose de fagon d pouvoir se d§placer 
axialement par rapport d 1' autre. 

Suiyant un autre dSveloppement connu de 
cette pidce h main (dociament DE-AS 26 44 458) la par- 
tie d'arbre d'entrainement menante est subdivis§e 

25 . transversalement juste devant son extr§rait§ c6t6 

transmission, et les deux sections d'arbre ainsl for- 
m6es sont r^unies sans rotation par des moyens de 
mise en prise, la section d'arbre c6t§ transmission 
§tant dispos^e coaxialement par rapport a 1' autre 

30 partie d'arbre d'entrainement entra£n§e par la 

transmission plan§taire d billes. Les billes de la 
transmission plan§taire d billes roulent entre une 
bague intgrieure et une bague ext§rieure dont une 
est montSe sans rotation et dont 1' autre est coupl§e 

35 d'une seule pi dee. avec le manchon. 
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Par cons§qiient, un des organes d'entraine- 
xnent est montg fixement, c'est-a-dire sans pouvoir 
se d§placer axialement. La course de reglage ou le 
mouvement lors du reglage a lieu par consequent sur 
les tolerances du palier S billes ou le jeu du palier 
a billes. De ce fait, il apparalt des vibrations 
d€savantageuses lors de la marche de la pi§ce a main. 
Les vibrations raccourcissent la dur^e de vue du 
palier et par consequent de la pi^ce a main. En ou- 
tre, la course de rSglage est faible §tant donnS 
qu'elle ne peut s'etendre que sur 1' amplitude des 
tolerances du palier. 

Ce faisant, il faut tenir compte du fait que 
la transmission et les moyens de mise en prise doi- 
vent pouvoir etre fabriques simplement, et qu'il ne • 
doit apparaitre aucune augmentation sensible du dia- 
m&tre de la piece a main. 

Par consequent, la presente invention se pro- 
pose d'agencer une piece a main de dentisterie du 
type mentionne ci-dessus de manidre a obtenir une 
marche reguliSre sans vibrations lors d'une interven- 
tion efficace du reglage. 

Ce probieme est resolu suivant 1" invention 
grSce au fait qu'au moins un des organes de reglage 
est charge axialement par un ressort en direction de 
1' autre organe de reglage. 

II est done essentiel qu'au moins un des or- 
ganes de reglage soit monte ©u reglable au moyen d'un 
ressort. Le ressort utilise a cet effet sert en ou- 
tre egalement a la compensation des tolerances, 
c'est-a-dire que lors de la fabrication les exigen- 
ces vis-a-vis des tolerances ne sont pas par trop im- 
portantes. La piece a main suivant 1' invention a une 
marche reguliSre sans vibrations lors d'une interven- 
tion efficace du reglage. Un exeraple de realisation 
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comporte un organs de rSglage, qui est mont6 et pent 
se dSplacer Sl I'intSrieur .de I'arbre d'entrainement, 
et qui d'un c6t§ comporte la came de r§glage, par 
exemple une denture oblique, et est poussS axiale- 
roent centre 1' autre organe de r§glage par un ressort 
de pression. Cet organe de rgglage est d'une part 
couple sans rotation d la partie d'arbre d'entraine- 
ment qui lui est associSe, et d' autre part une possi- 
bilit§ de mouvement axial est assur^e au moins sur 
la course de r§glage. Dans un mode de realisation 
particuliSrement avantageux du point de vue du frot- 
tement, sur la partie d'arbre ou au niveau d'un ap- 
pendice s'engageant dans I'gvidement de la partie 
d'arbre d'entrainement, est prevue au moins une sur- 
face formant cl§ pour 1 'entrainement du mouvement ou 
du couple de rotation, cet entralnement §tant obtenu 
par I'intermediaire de billes disposSes radialement 
dans I'arbre d'entrainement. 

De cette mani§re, on peut obtenir une course 
de r§glage nettement plus importante que jusqu'ici, 
Celle-ci est un multiple de celle. de la piSce I 
main connue. Des tolerances d I'interieur de la 
transmission multiplicatrice ou rSductrice, a savoir 
la transmission d friction a billes dans le cas d'une 
transmission plan^taire h billes, sont largement coih- 
pensees entre la bague extirieure et la bague inte- 
rieure du palier. 

Les etagements du rapport de transmission 
sont possibles de la m§me manidre que dans les pie- 
ces k main connues. lis sont a vrai dire possibles 
sous la forme de rapports de multiplication, de re- 
duction ou unitaires. 

En outre, il est essentiel que, gr§ce \me 
constitution appropriee des deux organes de reglage 
ou des deux dentures obliques en prise I'une avec 
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I'autre, on obtienne 4galement I'effet d'un accouple- 
ment de surcharge h glissement. En outre, le reglage 
peut etre modifi§ grace au choix^ et ^ventuellement i 
l*§change, du ressort assurant le r§glage. De plus, 
la transmission, par exemple la transmission plan§- 
taire a billes, peut Stre agencSe de maniSre d pou- 
voir §tre iSchangSe, #tant donnS que le ressort assu- 
re une compensation des tolerances. Dans la pi§ce I 
main suivant 1' invention, une marche r6guli§re peut 
§galement etre obtenue sans charge, ce qui manage les 
paliers. 

Grace au rgglage au moyen d'un ressort, on 
peut obtenir un r§glage dit "plus raide", ce qui per- 
raet de transmettre un couple de rotation plus impor- 
tant que jusqu'ici. En outre, cependant on peut iga- 
lement transmettre un couple de rotation plus faible 
que jusqu'ici • Dans les pieces a main connues il ap- 
paralt alors un branlement ou un vacillement, qui 
d^tSriore trds facilement les cames de reglage. Dans 
la piSce a main suivant 1' invention, les cames de 
r§glage sont trait^es avec m§nagement. 

L' invention est applicable aussi bien a des 
pieces a maiA droites qu'a des pieces a main coudees. 

L' invention sera mieux comprise a la lecture 
de la description d§taillee qui va suivre et a I'exa- 
men des dessins annexes qui repr^sentent, a titre 
d' exemple non limitatif , un mode de realisation de 
1' invention • 

La figure 1 est une vue en coupe longitudi- 
nale de l'extr§mit6 c6t6 outil d'une pi§ce a main 
de dentisterie comportant un manchon de t§te coud§ 
en formant un angle obtus par rapport a I'axe longi- 
tudinal du manchon de prehension et contenant une 
transmission planStaire a billes, et 

la figure 2 est une vue semblable a celle de 
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la figure 1 de la pigce interm§diaire avec la trans- 
mission plangtaire S billes associge, 

L' invention est expliqute plus en detail S 
l*aide d*une pi&ce d main de dentisterie qui com- 
porte un manchon de prehension 1 et un manchon de 
tete 2 coudg par rapport 3 I'axe longitudinal du man- 
chon de prehension. L'arbre d'entrainement, inont§ 
dans la pidce h main A I'aide de paliers 3, 4, est 
subdivise transvetsalement dcuis la region du point 
d* inflexion 6. Les deux parties 5a , 5b d'arbre d'en- 
tralnement obtenues de ce fait sont en prise par 
l'interm§diaire d'une transmission planfitaire S 
billes 7. Le manchon de prehension 1 et le manchon 
de t§te 2 forment deux parties autonomes qui sont 
r^unies de faQon amovible par un filetage 8. 

Cependant, 1' invention est egalement applica- 
ble a des pieces S main droites. II est simplement 
essentiel que l'arbre d*entrainement soit subdivise. 

La par tie 5a d'arbre d'entralnement menie, 
mont§e dans le manchon de tSte 2, qui est entrainSe 
en rotation par la par tie 5b d'arbre d'entralnement 
par l*interm§diaire de la transmission plan§taire Si 
billes 1, sert a en trainer un outil de dentisterie 
9, tel qu'un foret. A cet effet, la partie 5a d'ar- 
bre d'entralnement est en prise, par 1 • interm§diaire 
d'une denture 10, avec un manchon d'entralnement 11 
dispose perpendiculairement par rapport d la partie 
5a d'arbre d'entralnement et contenant 1 'outil 9, 
dont les paliers disposes dans la tete coudee sont 
designes par les references 12 et 13 » 

La transmission planetaire ^ billes 7 pent, 
ccmme cela est connu en soi, itre de differents 
types. A ce sujet on se reportera aux deux pieces 
cl main connues mentionnees ci-dessus. L' invention 
sera expliquee plus en detail en se referant ^ une 
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transmission multiplicatrice, 

L'extr6mit6 14 d'une partie 5b de I'arbre 
d'entrainement qui est tourn§e vers la transmission 
plan§taire I billes 7 se pr^sente sous la forme 
d'une cage ferra§e du type d'un pot qxii comporte des 
ouvertures 15b f armies aux extrfimitSs 15a. L'extr§- 
mit§ 14 de la partie d'arbre d'entrainement coopSre 
avec les montants 15 de la cage entre les billes 16 
de la transmission planStaire billes 7. Les billes 

16 sont mont^es, avec accouplement par friction, 
entre une bague int€rieure 17 et une bague ext§rieure 
18. Dans l*exemple de realisation represents, la 
bague ext§rieure 18 est montSe sans rotation, tandis 
que la bague intfirieure 17 est montSe de fagon a pou- 
voir tourner sur la partie 5a d'arbre d'entrainement 
men§e. 

Une possibility de mouvement axial et une. 
possibility de rotation sont obtenues entre la par- 
tie 5a d'arbre d'entrainement et la bague intirieure 
17, sous 1' action d'un organe coulissant 19 mont6 
rigidement sur cette partie 5a d'arbre d'entraine- 
ment, a I'aide de moyens de guidage 20. Les parties 

17 et 19 agissent comme organes de rSglage. A cat 
effet, I'organe coulissant 19 est muni d'une denture 
oblique 22 possedant des profils de dents 21 droits 
et/ou incurves, qui est en prise avec une denture 
oblique correspondante 23, poss§dant des profils de 
dents 24, de la bague int§rieure 17 mobile axiale- 
mant. 

La bague int#rieure 17 de la transmission 
planStaire a billes 7 sert simultangment d' organe 
de r§glage du fait qu'elle comporte la denture obli- 
que 23 avec les profils de dents 24. 

La partie 5b d'arbre d'entrainement menante 
est subdivisSe trans versalement juste devant son 



2522493 



extr§mit§ 14 tourn§e vers la transmission plan^taire 
d billes 7 qui comporte les montants de cage 15. 
Les deux sections d'arbre 5c, 5d fornixes de cette 
maniSre sont mises en prise, sans rotation, par I'in- 
5 term§diaire de xnoyens de mise en prise 26. La section 
d*arbre 5c toum§e vers la transmission plan§taire 
d billes 7 est dispos6e coaxialement par rapport S 
la partie 5a d'arbre d'entrainement men§e par I'in- 
term§diaire de la transmission planitaire S billes 

10 7. Les mc^ens de mise en prise 26 sont respectlve- 

ment constituSs, dans I'exemple de realisation repr§- 
sent§, par une roue dent^e droite 27a ou 27b dispo- 
s^e & chacune des extr€mit§s tournees I'une vers 
1' autre des sections d'arbre 5c, 5d. 

15 La section d'arbre 5c c5t§ transmission est 

mont6e par 1 ' interm^diaire d'un palier d billes 28. 
Sa bague int^rieure est mont^e rigidement sur un 
manchon 29 qui comporte la roue dentSe droite 27a 
et qui est lui-m§me monti rigidement sur la section 

20 d'arbre 5c c6t6 transmission. La bague extSrieure 
30 du palier ll billes 28 est coupl6e rigidement au 
manchon de t§te 2. La partie de la section d'arbre 
5c qui est munie de la roue dent§e droite 27a et qui 
se raccorde aux montants de cage 15 possSde seulement 

25 une longuetir n§cessaire pour le montage du palier cl 
billes 28. 

Si I'outil 9 est charg€, du fait que sa 
rotation est emp§ch€e par exemple au niveau de la 
dent a traiter, la rotation relative apparaissMt de 

30 ce fait des deux parties 5a et 5b d'arbre d'entraine- 
ment, et par consequent de I'organe coulissant 19 et de 
la bague intSrieure 17 de 1' autre organe de rSgla- 
ge, a pour effet que les prof ils de dents 21, 24 
des deux dentures obliques 22, 23 glissent I'un sur 

35 1' autre dans le sens d'un d§placement de la bague 
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interieuro 17 suivant la direction axiale, de sorte 
qu*apparaat un r^glage autoinatique des billes 16 de 
la transmission plan§taire 3 billes 7 qui sont mon-- 
t§es dans les rainures annulaires 25 de la bague in- 
t§rieure 17 et ae la bague ext§rieure 18. II faut 
mentionner que les dents des dentures obliques 22, 
23 sont reparties de fac^on uniforme sur la peripherie 
de I'organe coulissant 1 9 en tant que premier organe 
de reglage et de la bague int§rieure 17 en tant 
qu' autre organe de r§glage, et ont une forme telle 
qu'il ne peut pas apparaitre d'auto-blocage- 

Pour pouvoir obtenir une rotation sans vi- 
brations et un r§glage appropri§, 1' organe coulis- 
sant 19 et les moyens de guidage 20 assurant son 
accouplement sans rotation relative aveclapartie d'arbre 
5a ont un agencement particulier. 

Suivant 1* invention, 1* organe coulissant 19 
est charg§ axial.ement par un ressort en direction 
de la bague int§rieure 17. C'est-S-dire que 1 "organe 
coulissant 19 d'une part est coupl§sans rotation relative a 
la partie 5a d'arbre d'entrainement par l'intenn§- 
diaire des moyens de guidage 20, et d* autre part est 
agenc§ de maniere 3 pouvoir se d§placer axialement 
au moins sur la course de reglage, Le mouvement 
axial de 1 'organe coulissant 19 a lieu sous 1 'action 
de la force du ressort. 

Dans I'exemple de realisation repr§sent§, la 
partie 5a d'arbre d ' entrainement comporte, i son 
extremity tourn§e vers la transmission planetaire 3 
billes li une section extrime 35 plus §paisse qui 
comporte frontalement un trou borgne 36. Dans le 
trou borgne 36 est loq§ un ressort de pression 37 
qui appuie centre 1' organe coulissant 19- L' organe 
coulissant 19 comporte, § son extr§mite tournee vers 
la partie 5a d'arbre d'entrainement, un appendice 42 
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qui est introduit dans le trou borgne 36 et contre 
la face frontale duquel agit le ressort de pression 
37, L'organe coulissant 19 peut se dSplacer axiale- 
ment, en Stant appuyg contre la bague intgrieure 17 
5 par le ressort 37, sur un trajet correspondant a la 
course de r^glage maximale, Ceci permet d'obtenir 
simultan&nent un accouplement sans rotation entre 
I'prgane coulissant 19 et la partie 5a d'arbre 
d ' entr ainement . 
10 Les moyens de guidage 20 sont 3 cet effet 

agencgs d'une manidre assurant un frottement particu- 
lidrement faible dans I'exemple de realisation re- 
pr6sent6. 

Dans l"exerople de realisation represents, 

15 d*un c6te I'appendice 42 de l*organe coulissant 19 
comporte deux surfaces 43 formant cl^s. Les surfa- 
ces formant cl§s ont une largeur correspondant au 
inolns k la course de rSglage maximale. En face de 
ces surfaces 43 formant cies, les parois du trou 

20 borgne 36 comportent des ouvertures lat§rales 38 
dans lesquelles des billes 40 sont re9ues avec 
appxii radial. Les billes 40 agissent entre I'appui 
radial et la surface 43 formant cie. Pour rSduire le 
frottement, dans I'ouverture latSrale 38 du trou 

25 borgne 36 dSbouche un pergage frontal 39 par 1 'inter- 
m§diaire duquel un agent lubrifiant ou autre peut 
6tre introduit. Dans I'exemple de realisation repre- 
sentee I'appui radial des deux billes 40 dans ce 
cas est obtenu a travers la bague interieure 41a 

30 d'un palier 41 qui entoure les ouvertures laterales 
38 au niveau de la peripherie exterieure de la sec- 
tion extreme 35 plus epaisse de la partie 5a d'ar- 
bre d'entrainementr la partie 5a d'arbre d'entraine- 
roent etant de cette manidre montee dans le manchon 

35 de tete 2.de fagon similaire au palier 3. 
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Lors de I'augioentation du couple de rotation, 
coinme par exemple lorsque la rotation de I'outil de 
dentisterie 9 est gen§e lors du traitement d'une dent, 
on obtient un rSglage automatique de la maniire men- 
tionn§e. Celui-ci est assurg en permanence par la 
force du ressort 37 qui appuie I'organe coulissant 
19 centre la bague intSrieure, dans la mesure oil la 
course de r§glage maximale, qui est d§tennin6e par 
la largeur de la surface 43 formant cl^, n'est pas 
d§passge. GrSce a un choix appropri§ des dimensions 
et de la force du ressort, lors du d§passement d'un 
couple de rotation dStermini, on peut obtenir I'ef- 
fet d'un accouplement de surcharge a glissement du 
fait que les pointes des profils de dents 21 ^ 24 
glissent les unes sur les autres. 

En raison de la petitesse des composants in- 
dividuels, il est judicieux de les agencer de mani§- 
re qu'aucune piSce ne soit perdue lors d'un dimonta- 
ge §ventuel. L' assemblage est §galement simplifi§ 
par un tel agencement materiel. 

Ceci est obtenu surtout grSce au fait que 
I'orgsuie coulissant 19 comporte, a son extr&nit§ 
qui pr^sente le profil de dents 21, un prolongement 
44 qui pr^sente S son extr€mit§ une section file- 
t§e plus Spaisse comportant un filetage ext§rieur 
45. Un filetage int§rieur 47 coop§rant avec ce 
filetage 45 est pr§vu dans la bague intSrieure 17, 
un perfage int§rieur 46 fitant prSvu de chaque cdt§ 
du filetage int§rieur 47 du c6t§ oppos§ aux profils 
de dents. Le diamdtre int§rieur du pergage int§rieur 
46 est plus important que le diamStre extSrieur du 
filetage 45 au niveau du prolongement 44, et le 
diamStre int§rieur du filetage int§rieur 47 de la 
bague int^rieure 17 est plus important que le diamS- 
tre extSrieur du prolongement 44 entre la section de. 
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I'organe filets 19 qui porte les profils de dents et 
le filetage 45. Dans I'Stat asseinblg-, le prolonge- 
roent 44 traverse la bague int§rieure 17 axialement 
et sans contact, un disassemblage §tant cependant 
§vit§ siiivant la direction axiale. 

L' invention a gt§ d§crite S I'aide d'un 
exemple de r§alisation particulier. Naturellement, 
d'autres formes de r§alisation sont encore possibles. 
Notament, le.couplage sans rotation entre I'organe 
coulissant 19 et la partie 5a d'arbre d'entralnement 
peut Stre obtenu d*une autre mani§re, coiratie par 
exemple par 1' intermSdiaire de broches guid§es dans 
des per^ages longitudinaux ou par 1 ' interm€diaire 
de clavettes s'appuyant sur des surfaces transversa- 
les. Ce qui est avantageux dans 1 'exemple de r§al±sa- 
tion repr§sent§ est qu'on peut obtenir un frottement 
extraordinairement faible. 

En outre, comme dans les pieces ^ main con- 
nues il est possible d' obtenir un rapport de r§duc- 
tion, un rapport de miultiplication et un rapport 
unitaire lors de la raise en prise de la tranismission 
entre les deux parties 5a, 5b de I'arbre d*entralne- 
ment. Par exemple, la partie 5a d'arbre d'entraine- 
ment c6t§ menant est coupl§e de fagon i pouvoir tour- 
ner avec la bague intSrieure 17, et la partie 5a 
d'arbre d'entralnement c6t§ men§ est coupl§e a la 
cage 14. L'organe coulissant 19 charg6 par un res- 
sort peut ggalement etre dispos6 du c6tg de la par- 
tie 5a d'arbre d'entrainement c6t§ menant. Enfin, 
aussi bien I'organe coulissant 19 que la bague int6- 
rieure 17 ou un §l§ment comportant la denture obli- 
que 23 et coop€rant avec la bague intgrieure 17 sont 
soumis a la charge du ressort, et ce en sens oppose - 
II s'est av§ri que dans la piSce 5 main sui- 
vant 1' invention non seulement un r§glage par ressort 
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et par consequent un r§glage plus raide sont possi- 
bles, ce qui permet de transmettre un couple de rota- 
tion plus important, mais on peut §galement obtenir 
I'effet d'un accouplement de surcharge 3 glissement, 
5 Bien plus, le r€glage peut figalement etre modifiS 
en changeant le ressort, et la transmission plan§- 
taire a billes 7 peut 6galement etre changge. Le 
ressort assure une compensation des tolerances lors 
de la fabrication notamment de la transmission plan§- 

10 taire I billes, de sorte que son §change n'a aucune 
suite dSfavorable sur la marche de la piSce S main. 
Dans le cas de cette piSce 3 main, on peut obtenir 
une marche r^guliSre aussi bien dans l'§tat I vide 
que dans l'6tat charge. C'est-a-dire qu'on obtient 

15 une marche sans vibrations mSme dans le cas d'un cou' 
pie de rotation faible. 

Bien entendu, !• invention n'est nullement 
limitee au mode de realisation de I'exemple decrit 
et represente, elle est susceptible de nombreuses 

20 variantes accessibles i I'homme de I'art, suivant 
les applications envisagees et sans s'ecarter pour 
cela du cadre de 1' invention. 
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RE VEND IC AT I ON S 

1. Piece a main de dentisterie coiaportant un 
arbre d ' entralnement subdivis§ transversalement qui 
est monte dans la piece h main et entralne un outil 

5 de dentisterie (9), les parties (5a, 5b) de I'arbre 
d'entralnement §tant coupl§es entre elles de maniere 
3 pouvoir tourner, un premier organe de r§glage (17) 
coupl§, de fa9on h pouvoir tourner, avec une partie 
de I'arbre d*entralnement et comportant une denture 

10 oblique (22) poss§dant des profils de dents (21) 

rectilignes et/ou incurv§s, ainsi qu'un second orga- 
ne de r§glage (19) coiplSs sans rots^tian relative k 1' autre par^ 
tie de I'arbre d' entrainement et comportant une den- 
ture oblique correspondante (22) en prise avec celle 

15 du premier organe de r§glage, une des parties de 

I'arbre d' entrainement pouvant §tre dgplac§e axiale- 
ment en meme temps que 1 'organe de rgglage associ§, 
caractiris§e en ce qu'au moins un des organes de 
r§glage (17, 19) est charg§ axialement par un res- 

20 sort en direction de 1» autre organe de r^glage. 

2. . Piece a main suivant la revendication 1, 
caract§ris§ en ce que le second organe de r§glage 
(19) est charge axialement par un ressort. 

3. Pidce 5 main suivant la revendication 2, 
25 comportant un organe coulissant (19) coupl§ sans 

rotation relative a la partie (5a) d'arbre d'entral- 
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nement, servant d'Sl&nent de butSe et comportant la 
denture oblique (22), caractgrisge en ce que I'orga- - 
ne coulissant (19) est mobile et guid§ axialement, 
et qu'un ressort (37) agit sur I'extrSmitg opposfie 
axialement a la denture oblique (22) et s'appuie sur 
la partie (5a) d'arbre d'entralnement. 

4. PiSce a main suivant la revendication 3, 
caractgris§e en ce que la partie (5a) d'arbre d'en- 
trainement comporte un trou borgne frontal (36) , 
qui regoit le ressort (37), que I'organe coi^lissant 
(19) comporte un appendice (42) au niveau de I'ex- 
tr&nit6 oppos6e a la denture oblique (22) , possidant 
un diametre extSrieur qui correspond au diamStre 
intgrieur du trou borgne (36) et guidS dans le trou 
borgne (36) , et que des moyens de guidage (20) assu- 
rent le couplage sans rotaUon mutuelle et une possi- 
bility de mouvenent axial entre le trou borgne (36) 
et 1 'appendice (42). 

5. PiSce a main suivant la revendication 4, 
caract€ris6 en ce que les moyens de guidage (20) 
sont formfis par au noins une surface (43) formant 
cl6 sur 1' appendice (42) et un gl&nent formant cale 
qui s'appuie sur cette surface et est ooupl§ a la 
partie (5a) d'arbre d'entralnement. 

6. PiSce a main suivant la revendication 5, 
caract6ris6e en ce que l'61&nent formant cale est 
une bille (40) maintenue radialement et logSe dans 
une ouverture (38) mSnagge dans la parol du trou 
borgne. 

7. PiSce a main suivant I'une des revendica- 
tions 5 ou 6, caract6ris§e en ce que la largeur de 
la surface (43) formant cl6 correspond au moins S 
la course de rSglage maximale. 

8. PiSce a main suivant I'une quelconque des 
revendications 3 a 7, caractSrisfie en ce que I'organe 
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coulissant (19) comporte, au niveau de son extr§mit§ 
comportant la denture oblique (22) , un prolongement 
axial (44) qui traverse 1' autre organe de r§glage 
(17) au centre et sans contact. 

9. Pi&ce H main suivant la revendication 8, 
caract§ris6e en ce que le prolongement (44) comporte 
I son extr§init§ un filetage ext§rieur (45) qui possd- 
de un diamStre plus important que celui du reste du 
prolongement (44) , et que 1' autre organe de r§glage 
(17) comporte au niveau de I'endroit le plus §troit 
un filetage int§rieur correspondant (47) qui possdde 
un diamdtre minimal qui est plus important que celui 
du reste du prolongement (44) . 

10. PiSce d main suivant I'une quelconque 
des revendi cations 1^9, danis laquelle les deux 
parties (5a, 5b) d'arbre d'entralnement sont en pri- 
se I'une avec 1' autre par 1 ' interm^diaire d*une 
transmission planStaire a billes (7) , dans laquelle 
une des parties (5b) d'arbre d'entrainement est en 
prise d la manifere d'une cage avec les billes (16) 
de la transmission plan6taire ^ billes (7} , dont les 
billes sont monttes avec frottement entre une bague 
int^rieure (17) et une bague ext§rieure (18) dont 
une est mont§e sans pouvoir tourner et dont 1' autre 
est mont§e de fagon S pouvoir tourner avec 1' autre 
partle (5a) d*arbre d'entrainement, caract6ris§e en 
ce que 1' autre bague de la transmission plan§taire 

H billes (7) est coupl§e d'une seule pi&ce avec 
1* organe de r^glage (17) qui peut tourner. 

11. PiSce a main suivant la revendication 
10, caract6ris€e en ce que la bague intSrieure de 
la transmission plan§taire a billes (7) est d'une 
seule pi&ce avec le premier organe de r§glage (17) . 



